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1 Allgemeines
Gerite fiir die digitale Funkalarmierung sind:

Digitale Alarmgeber (DAG)

Digitale Alarmumsetzer (DAU)

Digitale Meldeempfinger (DME)
Digitale Sirenensteuerempfanger (DSE).

Im Unterschied zu Alarmumsetzern in analoger Technik ist das Sendeempfangsgerét integrierter
Bestandteil des digitalen Alarmumsetzers, eine Beschreibung in einer besonderen Techn. Richt-
linie ist somit nicht erforderlich. Bei der alarmauslosenden Stelle sind daher ein DAG und ein ab-
gesetzter DAU notwendig. Ebenso kann der DAU bedarfsweise auch die Funktion der ortsfesten
Empfangsfunkanlage fiir Sirenensteuerung iibernehmen. Einen Uberblick gibt Seite 10.

2 Rufsystem

Das digitale Alarmierungssystem wird auf BOS-Frequenzen in 2-m-Bereich betrieben.

Als Rufsystem mit bindrer Kodierung wird direkte HF-Frequenzumtastung (HF-DFSK = Direct
Frequency Shift Keying) mit + 4 kHz und einer Ubertragungsrate von 512 oder 1200 Baud nach
dem CCIR-Radio-Paging-Code (RPC) Nr. 1, dem sogenannten POCSAG-Code, verwendet.

Dabei ist: logisch "0" = Kanalmittenfrequenz + 4 kHz,
logisch "1" = Kanalmittenfrequenz - 4 kHz.

2.1 Ubertragungscode auf dem Funkweg

Ein Ubertragungsabschnitt besteht aus einer Priambel, auf die mindestens eine vollstindige
Codewortgruppe (Batch) folgt, wobei jede Codewortgruppe mit einem Synchronwort (SW)
beginnt und mit 16 Codewdrtern (CW) fiir Adressen und Meldungen fortgesetzt wird. Bei den
meisten Alarmierungen ist die Meldung (Alarmstichwort) so kurz, daB sie in einer einzigen
Codewortgruppe unterzubringen ist.

Praambel Codewortgruppe Codewortgruppe
10101010101010 SW CW CW .. CW CW| SW CW CW CW
576 bits Raﬂmen 0 Rahm¢n 7 ‘

1 Codewortgruppe (Batch) = 1 Synchronwort (SW) + 8 Rahmen
1 Rahmen = 2 Codeworter (CW)

2.1.1 Priambel

Jeder Ubertragungsabschnitt beginnt mit einer Priambel, die es den Empfingern gestatten soll,
Bitsynchronisierung zu erreichen und sich auf die Wortsynchronisierung vorzubereiten. Die
Praambel besteht aus einer 1010101010..-Folge von 576 Bits.

2.1.2 Codewortgruppe

Codeworter werden in Codewortgruppen iibertragen, von denen jede ein Synchronwort enthilt,
auf das 8 Rahmen mit jeweils 2 Codewdrtern folgen. Die Rahmen sind von 0 bis 7 numeriert.
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2.1.3 Codewortarten

Codewdrter enthalten 32 Bits. Die Ubertragung beginnt mit dem hdchstwertigen Bit.
Es sind Codewdrter vom Typ

- Synchronwort

- AdreBBwort

- Nachrichtenwort
- Fiillwort

zu unterscheiden.
2.1.3.1 Synchronwort

Das Synchronwort ist wie folgend dargestellt aufgebaut:

Bit-Nr. 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

Bt: o 1 1T T 1T T O O I I O I O O T O

BitNr. 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32

Bt:. o0 o0 0 1 o0 1 o0 1 1 1 O 1 1 O O O

2.1.3.2 AdreBwort
Das AdreBwort ist wie folgend dargestellt aufgebaut:

Bit—Nr.‘l‘ 2 bis 19 ‘20 | 21‘ 22 bis 31 ‘ 32

Bit ‘ 0 ‘ AdreBbits ‘ Funktlionsbits ‘ Priifbits ‘ SchluB3bit

Das Bit Nr. 1 eines AdreBwortes besteht immer aus einer Null. Dadurch unterscheidet es sich von
einem Nachrichtenwort.

Die Bit Nr. 2 bis Nr. 19 sind AdreBbits, die den 18 Bits des einem Empfinger zugeordneten
AdreBcodes entsprechen.

Die Bits Nr. 20 und 21 stellen die Funktionsbits dar.

Die Bits Nr. 22 bis Nr. 31 sind Priifbits.

Das SchluB8bit Nr. 32 wird nur gesetzt, um eine gerade Paritét iiber alle Bits von Nr. 1 bis Nr. 32
zu erhalten.

2.1.3.3 Nachrichtenwort
Das Nachrichtenwort ist wie folgend dargestellt aufgebaut:

Bit Nr. ‘ 1 ‘ 2 bis 21 22 bis 31 32

Bit ‘1 ‘ Nachrichtenbits ‘ Priifbits ‘ Schluf3bit

Nachrichtenworter konnen in jedem Rahmen iibertragen werden.

Sie folgen direkt auf das zugeordnete AdreBwort.

Die Nachrichtenworter bestehen aus 20 Nachrichtenbits, ndmlich den Bits Nr. 2 bis Nr. 21.
Darauf folgen die Priifbits, die entsprechend 2.1.4 gebildet werden.
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2.1.3.4 Fiillwort
Das Fiillwort (Idleword) ist wie folgend dargestellt aufgebaut:

BitNr.‘l 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

Bit‘0111101010001001

BitNr.‘ 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32

Bit‘1100000110010111

Wenn kein Nachrichten- oder AdreBwort vorhanden ist, wird statt dessen ein Flllwort
iibertragen. Das Fiillwort stellt ein giiltiges AdreBwort dar, das den Meldeempfangern nicht
zugeordnet werden darf.

2.1.4 Erzeugung der Priifbits

Jedes Codewort besteht aus 21 Informationsbits (Bit Nr. 1 bis Nr. 21), die zu den Koeffizienten
eines Polynoms mit Gliedern von x30 pis x10 korrespondieren. Dieses Polynom wird geteilt
(Modulo 2) durch das Generatorpolynom X104+ x9 + %8 + X6 + x5 + X3 + XV, Die Priifbits

entsprechen den Koeffizienten der Glieder von X bis X0 im nach der Division verbleibenden
Restpolynom.

Zu den 31 Bits wird ein 32. Bit hinzugefligt, das der Priifung der geraden Paritét des gesamten
Codewortes dient.

2.1.5 Nachrichtenformat fiir Alphanumerik-Empfinger

Bei Alphanumerik-Empfangern werden die Bits jedes Zeichens mit Bit Nr. 1 (d. h. dem LSB-Bit)
beginnend in aufsteigender Reihenfolge tibertragen. Die Zeichen werden in derselben Reihenfolge
iibertragen, in der sie gelesen werden sollen. Die vollstdndige Nachricht wird in aufeinanderfol-
genden 20 Bit-Blocke (Nachrichtenbits) unterteilt, die in aufeinanderfolgenden Nachrichtenwor-
tern iibertragen werden.

Jeder nicht verwendete Teil des letzten Codewortes einer Nachricht wird mit den nicht druckba-
ren Zeichen EOT (04Hex) aufgefiillt. Nicht genutzte Teile des letzten Codewortes mit Lénge
kleiner 7 Bit werden auch mit Bits der logischen Bedeutung 0 aufgefiillt.
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Die Kodierung der Nachricht erfolgt entsprechend der folgenden Tabelle nach DIN 66003,
deutsche Referenz-Version (abgeleitet von ISO 646):

Bit Nr. 7 0 0 0 1 1 1

Bit Nr. 6 0 1 1 0 1

Bit Nr. 5 0 1 0 1 1 0 1

BitNr.4 3 2 1 Zeichen
0000 0 NUL TC (DLE) 0 § P ' p
0001 1 TC (SOH) DC ' 1 A Q a q
0010 2 TC (STX) DC " 2 B R b r
0011 3  TC (ETX) DC # 3 C S ¢ s
0100 4 TC (EOT) DC $ 4 D T d t
0101 5 TC (ENQ) TC (NAK) % 5 E U e u
0110 6 TC (ACK) TC (SYN) & 6 F V f v
0111 7 BEL TC (ETB) "7 G W g w
1000 8 FE (BS) CAN ( 8 H X h x
1001 9 FE (HT) BM Yy 9 1 Y i y
1010 10 FE(F SUB - 1 Z j z
1011 11 FE(VT) ESC + ; K A k 4
1100 12 FE(FF) IS (FS) , < L O1
1101 13 FE(CR) IS (GS) - = MU m i
1110 14 SO IS (RS) . > N n B
1111 15 SI IS (US) /" ? O - o Del

Anmerkung: 20Hex ist ein Leerzeichen
3 Funknetzorganisation

Diese Richtlinie beschreibt die Schnittstelle (-"Luft") zwischen den Digitalen Alarmumsetzern
(DAU) und den Digitalen Meldeempfingern (DME) bzw. Digitalen Sirenensteuerempféngern
(DSE). Damit ist eine Auswahl von DME oder DSE unabhingig vom Fabrikat oder vom System
der DAU maoglich. Sie beschreibt nicht die notwendigen Steuerinformationen, die zwischen den
DAU mit oder ohne angeschlossenem Digitalen Alarmgeber (DAG) ausgetauscht werden miissen,
um eine Weitergabe der Alarmrufe zu erreichen. Bei der Erweiterung eines bestehenden Alarmie-
rungssystems (= Funkverkehrskreis / gleiche Frequenz) sind die zusétzlichen DAU entsprechend
einzustellen.

Die Anzahl der Alarmierungsstellen (DAU mit DAG) wird auf 30 begrenzt und ist wegen des
Zeitverhaltens moglichst gering zu halten. Nur wenige DAG in Baustufe II und III sollen Zugriff
auf das gesamte Versorgungsgebiet haben. Eine Anderung der Funknetzorganisation durch Sy-
stemsteuerbefehle darf nur von einer Stelle (Master-DAG) aus erfolgen. Fiir Alarmierungsstellen
mit DAG der Baustufe I geniigt die Aussendung nur iiber den DAU, an dem sie jeweils ange-
schlossen sind.

Uber eine Ubertragungsleitung erhilt der DAU bei der Alarmierungsstelle vom DAG Adressen
und Informationen fiir die DME und strahlt diese {iber die Antenne ab.

Das gesamte Versorgungsgebiet muf} in kiirzestmoglicher Zeit (kleiner 1 Minute) versorgt wer-
den. Die Systemsteuerung ist fiir die sequentielle und/oder synchrone Aussendung von Alarm-
telegrammen auszulegen. Um eine Funkversorgungsanzeige zu ermdglichen, ist das gesamte
Funknetz in 1- bis 4-miniitigen Intervallen aufzutasten.
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Im Versorgungsgebiet wird der digitale Meldeempfianger die Alarmrufe je nach Standort einmal
oder mehrmals empfangen. Deswegen muf3 dort automatisch erkannt werden, ob der Alarmruf
bereits empfangen wurde oder ob er neu ist. Es sollen nur neue Meldungen angezeigt bzw. ge-
speichert werden.

Der Empfang von Alarmrufen von DAU anderer Systeme bzw. Funkverkehrskreise auf der
gleichen Frequenz sowie beliebig modulierte HF-Triger bis zu 30 s Dauer diirfen zu einer
entsprechenden Verzdgerung bei der Wiederaussendung, nicht jedoch zu einem Abbruch des
Alarmierungsablaufs fiihren.

4 Rufarten

Es werden folgende Rufarten unterschieden:

4.1 Einzelruf

Ein Empfanger wird mittels einer individuellen Rufadresse gerufen. Anwendertypisch werden aus
einsatztaktischen Griinden auch mehrere Empfinger mit der jeweils gleichen Rufadresse betrieben
und somit gleichzeitig gerufen ("Schleife").

4.2 Sammelruf

Mehrere Empfénger werden mittels sequentieller Aussendung mehrerer Einzelrufe nacheinander
gerufen.

4.3 Gruppenruf

Mehrere Empfanger mit individueller 1. Rufadresse haben die gleiche 2. Adre3kodierung und
konnen deshalb durch einen besonderen Gruppenruf gleichzeitig gerufen werden.
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Netzkonfiguration:

1 DME
Y
] DAU
DAG
2
! Y<
DME DAU

5 ’7 DAU

DAG

DME

DAU

£

DSE

J SIR

O Empfangsbereich fur Meldeempfanger

— Sichere Verbindung zwischen den DAU

DAG = Digitaler Alarmgeber

DAU = Digitaler Alarmumsetzer

DME = Digitaler Meldeempfanger

DSE = Digitaler Sirenensteuerempfanger
SIR = Sirene
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Verteilung der moglichen AdreBkodierungen pro Frequenz auf Bund und Lénder

Gesamtkontingent: 2.096.000 Adressen

Anwender von bis Anzahl
(Anfangsadresse) (Endadresse)

Bund 0 000 008 0031999 31.992
Baden-Wiirttemberg 0032 000 0287 999 256.000
Bayern 0288 000 0543 999 256.000
Berlin 0544 000 0575999 32.000
Bremen 0576 000 0 607 999 32.000
Hamburg 0 608 000 0 639 999 32.000
Hessen 0 640 000 0 863 999 224.000
Niedersachsen 0 864 000 1119999 256.000
Nordrhein-Westfalen 1 120 000 1 375 999 256.000
Rheinland-Pfalz 1 376 000 1 599 999 224.000
Saarland 1 600 000 1 663 999 64.000
Schleswig-Holstein 1 664 000 1727 999 64.000
Brandenburg 1 728 000 1 791 999 64.000
Mecklenburg-Vorpommern 1 792 000 1 855999 64.000
Sachsen 1 856 000 1919 999 64.000
Sachsen-Anhalt 1 920 000 1 983 999 64.000
Thiiringen 1 984 000 # 2047 999 # 63.998

# Aus technischen Griinden ausgenommen: 2 007 665 und 2 045 057

Die Adressen von 0 000 000 bis 0 000 007 und 2 048 000
2 095 999 sind nicht belegt.

bis

Da der jeweils erste Rahmen einer Codewortgruppe fiir die Adressierung der DAU reserviert ist

und die Rahmennummer in der Adresse enthalten ist, sind alle Adressen, die der Gleichung

AdreBcodierung = n * 8 (worin n = ganze positive Zahl)

entsprechen, fiir die DAU reserviert.
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Teil A : DIGITALE ALARMGEBER
A1 Aufgabe

Digitale Alarmgeber (DAG) setzen die eingegebenen Informationen:
- Rufadresse (Adref3code des Empféngers)
- Nachrichteninhalt (Rufinformation)
fiir den auszusendenden Alarmruf in ein Datentelegramm um.
Uber eine Datenleitung sind sie mit dem abgesetzten Digitalen Alarmumsetzer (DAU) verbunden.
Die Schnittstelle ist in A 5 beschrieben.

A 2 Baustufen
A 2.1 Baustufe I

Digitale Alarmgeber der Baustufe I (DAG I) sind Gerite fiir die Aussendung von 10 bis 20 fest
eingestellten Alarmrufen mit verschiedenen Adressen. Jeder Adresse kann einer der vier Funk-
tionsadressen flir die Auslosung des akustischen Alarms bei DME gemédl3 C 4.4.2 zugeordnet
werden. Aufbau und Bedienung sollen mdglichst einfach gehalten sein, z. B. wie die Alarmgeber
der Baustufe I beim Folgerufsystem.

A 2.2 Baustufe I1

Digitale Alarmgeber der Baustufe II (DAG II) sind Gerite fiir die Aussendung einer beliebigen
Zahl von Adressen. Jeder der Adressen kann einer der vier Funktionsadressen fiir die Auslosung
des akustischen Alarms beim DME zugeordnet werden. Zusétzlich muf3 die Eingabe eines freien
Textes, z. B. Alarmstichwort mit takt. Uhrzeit, moglich sein. Er dient auch der Verdnderung der
Systemwerte (Befehle an die DAU usw.), der Steuerung der regelméfigen Aussendungen fiir die
Funkversorgungsanzeige und der Aufnahme von Meldungen der DAU (Stérungsmeldungen
usw.).

Der DAG II besteht aus einer alphanumerischen Tastatur mit Funktionstasten, einem Display und
einem Protokolldrucker.

A 2.3 Baustufe II1

Digitale Alarmgeber der Baustufe III (DAG III) sind Geréte in der Art von Personal-Computer
mit (Farb-)Monitor, Plattenlaufwerk und Protokolldrucker. Sie miissen mindestens iiber folgende
Moglichkeiten verfligen:
- Alarmprogramm mit Bedienerfiihrung (Adresse/Zielgruppe, Alarmstichwort, Alarmzeit,

evtl. Zusatzinformationen)
- Aufnahme von Meldungen der DAU (Stérungsmeldungen usw.)

PaBBwortgeschiitzt:
- Eingabe der Systemwerte (Ubertragungsprozedur, Organisation der DAU)

- Versorgung der Meldeempfanger-Datei (Adresse, Rufzone, Name)
- Verdnderung der Standard-Alarmstichworte
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A 3 Technische Forderungen
A 3.1 Elektromagnetische Vertriglichkeit

Durch entsprechenden Aufbau (Abschirmung von Gehdusen und Verbindungskabeln) ist dafiir zu
sorgen, da3 die Vorgaben des EMVG bez. elektromagnetischer Vertrdglichkeit erfiillt werden.
Bei der Emission nach EN 55022 ist Storgrad "B" einzuhalten. Der Nachweis ist durch entspre-
chende Priifzeugnisse zu erbringen.

Die Einstrahlfestigkeit z. B. gegentiber tragbaren Funkgeréten soll bei Storsignalen mit analoger
FM-Modulation im Bereich 30 bis 300 MHz mindestens 10 V/m betragen.

A 3.2 Stromversorgung

A 3.2.1 Der DAG 1 mul3 mit der Nennspannung 12 V = (10,7 bis 15,6 V) mit moglichst geringer
Stromaufnahme betrieben werden kénnen. Ein Schutz gegen tiberlagerte Storspannung bis 0,5 V
(Spitzenspannung) ist vorzusehen.

Auf Wunsch der Anwender ist der Alarmgeber auch mit Netzteil fiir 230 V, 50 Hz, entsprechend
den VDE-Bestimmungen zu liefern (Schutzklasse IT).

A 3.2.2 DAG II und DAG III sind zum Anschluf3 fiir Netzstromversorgung 230 V, 50 Hz, aus
einer sicheren (unterbrechungsfreien) Stromversorgung auszulegen. Auf Wunsch der Anwender
ist eine geeignete gepufferte Stromversorgungseinheit mit Akku und mindestens 15mintitiger
Uberbriickungszeit anzubieten.

A 4 Konstruktive Forderungen
A 4.1 Typenschild

Zur genauen Kennzeichnung ist an geeigneter Stelle ein sichtbares Typenschild anzubringen. Die
Verwendung von Klebefolie ist dann zugelassen, wenn eine dauerhafte Verbindung zum Gerit er-
reicht wird und ein Abziehen nicht ohne Zerstérung derselben moglich ist.

Das Typenschild muf} folgende Angaben enthalten:
- Bezeichnung
- Firmenzeichen / -namen
- Fertigungsnummer (mit Jahreszahl, auch codiert nach IEC 62)
- BOS-Priifnummer
- Konformitétserkldrung (CE- Kennzeichnung)

A 4.2 Aufbau
A 4.2.1 Beanspruchung

Der DAG wird ortsfest in Innenrdumen eingesetzt. Bei der Klassifizierung der Umweltbedingun-

gen wird geméBigtes Klima zugrunde gelegt.

Bezogen auf DIN IEC 721, Teil 3-0, Stand: 08.87 (als Leitfaden) wird gemi3 DIN IEC 721, Teil
3-3, Stand: 04.90, folgende Klasse der mechanischen Umweltbedingung festgelegt: 3 M 1. Unter
diesen Umweltbedingungen muf die einwandfreie Funktion des DAG gewihrleistet sein.

A 4.2.2 Betriebsbedingungen

Der DAG muf} im Temperaturbereich von 0 °C bis + 40 °C funktionsfahig bleiben.
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A 5 Anschaltung (Schnittstelle DAG - DAU)
A 5.1 Vieladrige Verbindung

Bei kurzen Entfernungen (bis 20 m) zwischen DAG und DAU wird eine serielle RS-232-C-
Datenschnittstelle oder ein anderes standardisiertes Netzwerk verwendet.

A 5.2 Zweidraht-Verbindung

Fir grofiere Entfernungen zwischen DAG und DAU wird ein Telefonmodem eingesetzt. Die
Ubertragungsgeschwindigkeit erfolgt z. B. asynchron mit 1200 Bit/s nach V.22 oder asynchron
mit 300 Bit/s nach V.21.

A 6 Technische Unterlagen

Jedem Alarmgeber ist auller der Bedienungsanleitung eine ausfiihrliche Beschreibung beizufligen,
beides in deutscher Sprache.
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Teil B : DIGITALE ALARMUMSETZER
B 1 Aufgabe

Digitale Alarmumsetzer (DAU) sind Gerédte mit Mehrfach-Nutzen fiir die digitale Funkalarmie-
rung und enthalten ein Simplex-Sendeempfangsgerit fiir HF-DFSK-Modulation. Sie empfangen
Informationen iiber Tragerwellen oder {iber eine Drahtverbindung von einem Digitalen Alarmge-
ber (DAG) oder einem Einsatzleitrechner mit vergleichbarem Datenausgang.

Sie miissen den VDE-Vorschriften und dem ETS 300113 entsprechen und von einem akkreditier-
ten Priiflabor zugelassen sein.

B 2 Baustufen
B 2.1 Baustufe I

Alarmumsetzer der Baustufe I bestehen aus der Prozessorsteuerung, einem Sendeempfangsgerét
fiir HF-DFSK-Modulation und der Stromversorgung mit Anschluf} fiir die Notstrombatterie. Der
Prozessor erhélt die auszusendende Information iiber eine serielle Schnittstelle (z. B. RS 232-C)

vom DAG oder vom eigenen Empfanger.

Die Adresse des DAU und andere standorttypische Parameter miissen am Aufstellungsort einge-
stellt werden konnen.

B 2.2 Baustufe 11

Alarmumsetzer der Baustufe II enthalten zusétzlich zu den Merkmalen der Baustufe I eine Steue-
rung fiir drei Relais-Schaltausgéingen zur Sirenenauslosung. Die bindre Funkcodenummer zur
Steuerung dieser Kontakte setzt sich aus dem Adre3code und zwei Funktionsbits zusammen.

Funkcodenummer = Adref3code + Funktionsbits
20 Bit 18 Bit 2 Bit

Die Funktionsadressen A, B, C und D sind wie folgt durch die Funktionsbits definiert:

Funktionsadresse Funktionsbit Ausgang
20, 21
A 00 Kontakt fiir 1-2 s schlieffen
B 01 Kontakt fiir 60 s im 12 s Takt schlieffen
C 10 Kontakt fiir 60 s im 2 s Takt schliefen und 6ffhen
D 11 Kontakt fiir 60 s schlieffen

Kontaktbelastbarkeit: mind. 24 V, 1 A, potentialfrei

AuBerdem muB} der Zustand eines Meldeeingangs (externer potentialfreier Kontakt) bei der
zyklischen Systemiiberwachung abgefragt und signalisiert werden.

B 3 Technische Forderungen
B 3.1 Allgemeines

Die folgenden Werte sind Mindestforderungen. Thr Unter- bzw. Uberschreiten im Sinne einer Ver-
besserung ist anzustreben. Bei den in EMK angegebenen Spannungswerten wird im MefB3verfahren
davon ausgegangen, daB3 die Ausgangsimpedanz des Mefsenders gleich der Nennimpedanz des
Empfingereingangs ist.
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B 3.1.1 Frequenzbereich

Im Frequenzbereich 165 bis 174 MHz muB die Sende-/Empfangsfrequenz ohne Offnen des Ge-
hduses eingestellt werden konnen; die Schaltbandbreite soll mindestens 1 MHz betragen. Die
Verdnderung der Frequenz mull am Aufstellungsort moglich sein.

Kanalraster ist 20 kHz; eine nachtrigliche Anpassung an ein anderes Kanalraster, z. B. 12,5 kHz,
mufl mdglich sein.

B 3.1.2 Elektromagnetische Vertriglichkeit

Vom Alarmumsetzer darf keine storende Beeinflussung auf andere Funkempfinger ausgehen. Er
mulf den geltenden gesetzlichen Vorschriften beziiglich elektromagnetischer Vertriglichkeit
(EMVG) entsprechen. Bei der Emission nach EN 55022 ist Storgrad B einzuhalten. Der Nach-
weis ist durch entsprechende Priifzeugnisse zu erbringen.

B 3.2 Sender

B 3.2.1 Sendeleistung

Die Sendeleistung ist wihlbar von 6 bis 15 Watt an 50 Ohm, Kurzzeitbetrieb (1 min. Sendung,

4 min. Pause). Der eingestellte Wert muf3 bei normalen Betriebsbedingungen (s. B 4.4.2.1) auf
+ 1,5 dB, bei extremen Betriebsbedingungen (s. B 4.4.2.2) auf +2/-3 dB eingehalten werden.

Dauernde Fehlanpassungen zwischen Leerlauf und KurzschluB diirfen nicht zu einer schédlichen
Uberlastung der Senderendstufe fiihren.

B 3.2.2 Nachbarkanalleistung
Das Verhéltnis der Nachbarkanalleistung zur Tragerleistung muf3 gréBBer als 70 dB sein.
B 3.2.3 Nebenaussendungen

Im Frequenzbereich von 30 bis 1000 MHz diirfen die Nebenaussendungen nicht groBer als
250 nW sein.

B 3.2.4 Intermodulationsdimpfung

Die Intermodulationsschwingung 3. Ordnung muf3 um mindestens 40 dB gegeniiber dem Nutz-
trager geddmpft sein.

B 3.2.5 Modulator

Zur Modulation des Tréigers wird eine Frequenzumtastmodulation (HF-DFSK) mit einem Hub
von + 4 kHz (bei 20-kHz-Kanalraster) angewendet.

Logischer Pegel: 0 Ablage: +4kHz bezogen auf Nennfrequenz
Logischer Pegel: 1 Ablage: - 4kHz bezogen auf Nennfrequenz.

B 3.2.6 Sendefrequenz

Die Abweichung von der Nennfrequenz darf unter allen Bedingungen maximal 800 Hz betragen.
Anzustreben ist eine Abweichung von maximal 350 Hz.
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B 3.3 Empfinger
B 3.3.1 Empfindlichkeit

Die Empfindlichkeit (= maximaler Eingangsspannungsbedarf, damit 9 von 10 Alarmrufen richtig
empfangen werden):  <2uV (EMK)

B 3.3.2 Gleichkanalunterdriickung: -8 dB
B 3.3.3 Nachbarkanalddmpfung: >70 dB
B 3.3.4 Nebenempfangsddmpfung: >70 dB
B 3.3.5 Intermodulationsddmpfung: >70 dB
B 3.3.6 Blocking (+/-1bis 10 MHz): > 90 dBuV
B 3.3.7 Storleistung 30 bis 1000 MHz <2nW

B 3.4 Stromversorgung

Der Alarmumsetzer wird mit einer Versorgungsspannung von 230 V = 10 % betrieben. Es muf3
ein Akku {iber Tiefentladeschutz anschlieBbar sein. Dessen Kapazitit ist anzugeben bzw. so zu
bemessen, da3 Netzausfille bis zu 3 Stunden iiberbriickt werden (Verhéltnis Sende- zu Empfangs-
betrieb = 1 min : 4 min). Netz- und Akkubetrieb sind auf der Frontplatte anzuzeigen und miissen
bei der zyklischen Systemiiberwachung unterscheidbar signalisiert werden.

B 4 Konstruktive Forderungen
B 4.1 Gestaltung
Der Alarmumsetzer ist als 19"-Gehduse bzw. Wandschrank mit Baugruppen-Einschiiben auszu-
fiihren. Anzeige- und Bedienelemente sowie die Steckverbindungen (unverwechselbar) sind mog-
lichst auf der Frontplatte anzuordnen.
B 4.2 Typenschild
Am Alarmumsetzer muf} ein Typenschild mit folgenden Angaben dauerhaft angebracht sein:
- Geritebezeichnung
- Zulassungszeichen
- BOS-Priifnummer
- Fertigungsnummer (mit Jahreszahl, auch codiert)
- Firmenname/-zeichen.
- Konformititserklarung (CE-Kennzeichnung)
Zusitzlich soll die Fertigungsnummer im Geréteinnern eingepragt sein.

B 4.3 Aufbau

Der mechanische und elektrische Autbau des Gerits soll ein problemloses Auswechseln der
Bauteile und Baugruppen erlauben.
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B 4.4 Beanspruchung

Der Alarmumsetzer muf3 den Einfliissen standhalten, denen er in ungeheizten Rdumen ausgesetzt
ist, ohne daB3 dadurch die Betriebsdaten eingeschriankt oder bleibende Schiaden verursacht werden.
Fiir die relative Luftfeuchte sind nach DIN 40040, Ausgabe April 1987, die Anforderungen nach
Kennbuchstabe E einzuhalten.

B 4.4.1 Schutzart

Nach DIN 40050, Ausgabe Juli 1980, muB3 das Gerét mindestens die Forderungen fiir die Schutz-
art IP 42 erfiillen. Ortsspezifisch hohere Anforderungen sind zwischen Anwender und Hersteller
besonders zu vereinbaren.

B 4.4.2 Betriebsbedingungen

B 4.4.2.1 Normale Betriebsbedingungen

Soweit nicht besonders angegeben, miissen die geforderten Daten bei Umgebungstemperaturen
von - 10 ° C bis + 40 ° C und bei Spannungsschwankungen des 230 V-Netzes von = 10 % einge-
halten werden.

B 4.4.2.2 Extreme Betriebsbedingungen

Bei extremen Temperaturen iiber die normalen Betriebsbedingungen hinaus bis - 25 °© C und bis
+ 55 ° C sowie Schwankungen der Netzspannung von £ 15 % muf} weiterhin Sende- und Emp-
fangsbetrieb moglich sein.

B 4.4.3 Mechanische Beanspruchung

Der DAU wird ortsfest wettergeschiitzt eingesetzt. Bei der Klassifizierung der Umweltbedingun-
gen wird gemédBigtes Klima zugrunde gelegt. Bezogen auf DIN IEC 721, Teil 3-0 Stand: 08.87
(als Leitfaden) wird gemafl DIN IEC 721, Teil 3-3, Stand: 04.90, folgende Klasse der mechani-
schen Umweltbedingungen festgelegt: 3 M 1. Unter diesen Umweltbedingungen mul3 die ein-
wandfreie Funktion des DAU gewéhrleistet sein.

B 5 Anschaltung

Zur Auslosung von Alarmrufen durch einen Digitalen Alarmgeber ist eine serielle Datenschnitt-
stelle RS-232-C einzubauen.
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B 6 Technische Unterlagen

Auf besondere Anforderung anwendereigener Werkstitten sind folgende Unterlagen in deutscher
Sprache bereitzustellen:

- Bedienungsanweisung

- Vollstindiges Datenblatt

- Blockschaltbild mit Frequenzangaben

- Ausfiihrliche Funktionsbeschreibung

- Gesamtschaltplan

- Baugruppenschaltplédne mit Positionsangaben, Halbleiter-Sockelangaben und

Steckerbezeichnungen

- Stromlaufplan mit allen fiir eine ordnungsgemiBe Uberpriifung und Einstellung
notwendigen Angaben (Spannungs- und Stromwerte, Pegel, Impulsdiagramme
und Angaben zu den jeweils verwendeten Mefgeréten

- Austausch- und Verschleifteilliste mit Bestellangaben

- Wartungsvorschrift mit Angabe der durchzufiihrenden Messungen und
Einstellungen in der richtigen Reihenfolge

- Programmiersoftware soweit erforderlich
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Teil C: DIGITALE MELDEEMPFANGER

C1 Aufgabe

Digitale Meldeempfianger (DME) sind Einkanal-Empfangsgerite mit integrierter Antenne zur stil-
len Alarmierung von Einsatzkréften. Sie miissen den VDE-Vorschriften und dem ETS 300341
entsprechen.

Die nachfolgenden Forderungen beriicksichtigen die Bestimmungen der "Richtlinie fiir den nicht-
offentlichen beweglichen Landfunkdienst der Behorden und Organisationen mit Sicherheitsauf-
gaben".

Die hier beschriebenen Anforderungen sind weitgehend an der Richtlinie des BAPT 222 ZV 20
(Ersatz fir FTZ-Richtlinie 171 TR 1, "Cityruf Funkrufempfanger") orientiert, damit entsprechend
kostengiinstige Meldeempfinger angeboten werden.

BOS-spezifische Unterschiede sind:

- Anderer Frequenzbereich

- Die Adressen werden nicht im Rahmen "0" ausgesendet, weil dieser den
Steuerinformationen vorbehalten ist.

- Eine Meldung kann eine Steuerinformation enthalten, die nicht fiir den
Meldeempfinger bestimmt ist.

Jede empfangene Meldung enthélt also:

Praambel
Synchronwort
Adresse

Meldung

ggf. Steuerinformation

Der gesamte Ubertragungscode (Funkschnittstelle -"Luft") ist im Teil "Allgemeines" beschrieben.
C 2 Verwendungsarten

Es sind digitale Meldeempfianger (DME) fiir folgende Rufklassen zu unterscheiden:

- Nur-Ton: Ubermittlung von akustischen Signalen =DME I
- Alphanumerik:  Ubermittlung und gleichzeitige Anzeige
von mindestens 16 alphanumerischen Zeichen =DME II

Die Definition der Rufarten ist im Teil "Allgemeines" zu finden.

C 3 Technische Forderungen

C 3.1 Allgemeines

Fiir die durchzufiihrenden Messungen gelten, wenn nicht anders vermerkt, die in BAPT 222 ZV

20 angegebenen Priifbedingungen bedarfsweise und sinngemaf. Es ist zwischen normalen und
extremen Priifbedingungen zu unterscheiden.
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Ein Nutzsignal ist eine HF-Trdgerwelle mit der Nennfrequenz, die mit Priifmodulation moduliert
ist.
Priifmodulation ist eine Bitfolge aus der Praambel und einer oder mehreren Codewortgruppen.

Pegel ist ein auf eine BezugsgroBe bezogenes logarithmisches GroBBenverhiltnis. Die zueinander
in Beziehung gesetzten Gréf3en konnen sowohl Energie- als auch Feldgrofen sein (vgl. DIN
57877 Teil 1/VDE 0877, Abschnitt 3.18).

C 3.2 Referenzsignal
C 3.2.1 Definition

Das Referenzsignal wird fiir Referenzmessungen definiert. Das Referenzsignal ist ein Nutzsignal
mit Priifmodulation mit dem Pegel, bei dem 80% aller Nur-Ton-Rufe erfolgreich sind.

C 3.2.2 Verfahren zur Bestimmung des Referenzsignals

Das Referenzsignal wird nach dem nachfolgend beschriebenen Verfahren bestimmt (Frontrichtung
nach Herstellerangabe):

a) Aufden Empfianger wird ein Nutzsignal mit Priifmodulation gegeben. Storsignale wirken nicht
auf den Empfénger ein.

b) Der Pegel des Signals wird so eingestellt, da3 weniger als 10% der Nur-Ton-Rufe erfolgreich
sind.

c¢) Das Signal wird stindig wiederholt ausgesendet, wobei jedesmal beobachtet wird, ob ein Nur-
Ton-Ruf erfolgreich ist oder nicht.

d) Der Pegel des Signals
- Dbleibt unverindert, wenn ein Nur-Ton-Ruf erfolgreich ist,
oder
- wird um 1 dB erh6ht, wenn ein Nur-Ton-Ruf nicht erfolgreich ist.

Dieses Verfahren wird solange fortgesetzt, bis drei aufeinanderfolgende Nur-Ton-Rufe erfolgreich
sind. Der zugehorige Pegel wird notiert.

e) Der Pegel wird um 1 dB verringert und der neue Pegel ebenfalls notiert. AnschlieBend wird das
Nutzsignal mit Priifmodulation ( C 3.1 ) 20 mal ausgesendet.

Der Pegel des Signals
- bleibt unverdndert, wenn ein Nur-Ton-Ruf erfolgreich ist,
- wird um 1 dB erh6ht und der neue Pegel notiert, wenn ein Nur-Ton-Ruf nicht erfolgreich
ist, oder
- wird um 1 dB verringert und der neue Pegel notiert, wenn drei aufeinanderfolgende Nur-
Ton-Rufe erfolgreich sind.

f) Das Referenzsignal ist der arithmetische Mittelwert der unter d) und e) notierten Pegelwerte
des Nutzsignals mit Priifmodulation.

Der Pegel ist zu notieren.
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C 3.2.3 Grenzwerte

Der Pegel des Referenzsignals darf unter extremen Priifbedingungen gegeniiber normalen Priifbe-
dingungen maximal 6 dB grof3er sein.

C 3.3 Empfindlichkeit
C 3.3.1 Allgemeines

Die Empfindlichkeit des Empféngers ist die Mindestfeldstérke, bei der ein Nutzsignal mit be-
stimmter Erfolgsrate empfangen wird.

Es sind verschiedene Empfindlichkeiten zu unterscheiden:

Die Empfindlichkeit im Freifeld und die Empfindlichkeit bei Korpertrageweise sind Forderungen
aus der Sicht der BOS, um eine bestimmte Mindestversorgung planen zu konnen.

Einfliisse, die durch Fadingeffekte im Betrieb auftreten, sind weitestgehend durch bekannte code-
spezifische Eigenschaften und funktionale Anforderungen beriicksichtbar. Aus diesem Grund wird
ein Grenzwert flir die dynamische Empfindlichkeit in dieser Richtlinie nicht gefordert.

C 3.3.2 Statische Empfindlichkeit
C 3.3.2.1 Empfindlichkeit im Freifeld
C 3.3.2.1.1 Definition

Unter Empfindlichkeit im Freifeld ist eine mittlere Empfindlichkeit eines frei aufgestellten Empfén-
gers zu verstehen.

C 3.3.2.1.2 Mefverfahren

Der Empféanger wird in der Mitte des MeBplatzes in 1,5 m Hohe, gemessen von der Oberkante
des Empfingers, an einer nichtleitenden Vorrichtung befestigt. Die Messung wird in der Position
begonnen, in der die Empfiangerebene senkrecht zur Achse Sendeantenne - Empfianger steht. Die
Empfingerbezugsebene ist vom Hersteller zu definieren.

Es werden insgesamt 8 Messungen durchgefiihrt, dabei wird der Empfanger um jeweils 45 Grad
gegeniiber der Sendeantenne gedreht. Von den gemessenen 8 Feldstarkewerten En in pV/m wird
der folgende Wert

Er = 8 | gebildet.

Er: ist der Wert der statischen Empfindlichkeit im Freifeld.
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Jeder der 8 Feldstarkewerte En wird wie folgt ermittelt:

a) Auf den Empfanger wird ein Nutzsignal mit Priifmodulation gegeben (576 Bit Prdambel und
544 Bit Codewortgruppe. Die Codewortgruppe enthilt die Adresse des Empfangers mit be-
liebiger Funktionsadresse). Storsignale wirken nicht auf den Empfanger ein.

b) Der Pegel des Signals wird so eingestellt, da3 weniger als 10% der Nur-Ton-Rufe erfolgreich
sind.

c¢) Das Signal wird stindig wiederholt ausgesendet, wobei jedesmal beobachtet wird, ob ein Nur-
Ton-Ruf erfolgreich ist oder nicht.

d) Der Pegel des Signals
- bleibt unverdndert, wenn ein Nur-Ton-Ruf erfolgreich ist.
oder
- wird um 1 dB erhéht, wenn ein Nur-Ton-Ruf nicht erfolgreich ist.

Dieses Verfahren wird solange fortgesetzt, bis drei aufeinanderfolgende Nur-Ton-Rufe erfolgreich
sind. Der zugehorige Pegel wird notiert.

e) Der Pegel wird um 1 dB verringert und der neue Pegel ebenfalls notiert. AnschlieBend wird das
Nutzsignal mit Priifmodulation 20 mal ausgesendet.

Der Pegel des Signals
- bleibt unverédndert, wenn ein Nur-Ton-Ruf erfolgreich ist.
- wird um 1 dB erhoht und der neue Pegel notiert, wenn ein Nur-Ton-Ruf nicht erfolgreich
ist, oder
- wird um 1 dB verringert und der neue Pegel notiert, wenn drei aufeinanderfolgende Nur-
Ton-Rufe erfolgreich sind.

f) Der Feldstiarkewert En ist der arithemtische Mittelwert der unter d) und e) notierten
Pegelwerte.

Die zuvor beschriebene Messung kann auch ersatzweise in einer geeigneten Streifenleitung
erfolgen.

C 3.3.2.1.3 Grenzwerte

Gefordert wird fiir den Wert der statischen Empfindlichkeit im Freifeld Er, < 28 nV/m (entspricht
29 dB iiber 1 pV/m), anzustreben sind 20 pV/m (entspricht 26 dB iiber 1 uV/m). Der Grenzwert
muf} auch bei Frequenzablagen von + 800 Hz von der Sollfrequenz eingehalten werden.

C 3.3.3 Empfindlichkeit beim Tragen am Korper

C 3.3.3.1 Definition

Unter Empfindlichkeit beim Tragen am Korper ist die mittlere Empfindlichkeit eines Empfangers
an einer dem menschlichen Korper nachempfundenen Salzséule zu verstehen.
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C 3.3.3.2 MefBverfahren

Der Empfanger wird in der Mitte des MeBplatzes in 1,5 m Hohe, gemessen von der Oberkante
des Empfangers, an einer dem menschlichen Korper nachempfundenen Salzsdule befestigt. Die
Salzsdule ist ein mit Salzwasser (1,49 g NaCl pro Liter; Temperatur zwischen + 15 ° C ..+ 35 ° C)
gefiillter Kunststoffbehilter, der folgende Abmessungen hat:

Hohe: 1700 + 100 mm
Innendurchmesser: 300 £ 5 mm
Wandstirke: 5+0,5 mm

Die Messung wird in der Position begonnen, in der die Empfangerebene senkrecht zur Achse
Sendeantenne - Empfinger steht. Die Empfangerbezugsebene ist vom Hersteller zu definieren. Es
werden insgesamt 8 Messungen durchgefiihrt, dabei wird die Salzsdule mit dem daran befestigten
Empfanger um jeweils 45° gegeniiber der Sendeantenne gedreht. Von den gemessenen 8
Feldstiarkewerten E, in pV/m wird der folgende Wert

E = 8 ‘ bestimmt.

I+ .1
£ Es=

Ex ist der Wert der statischen Empfindlichkeit beim Tragen am Korper.
Jeder der 8 Feldstarkewerte Ex wird wie folgt ermittelt:

a) Aufden Empfanger wird ein Nutzsignal mit Priifmodulation gegeben. Storsignale wirken nicht
auf den Empféanger ein.

b) Der Pegel des Signals wird so eingestellt, da3 weniger als 10 % der Nur-Ton-Rufe erfolgreich
sind.

c¢) Das Signal wird stidndig wiederholt ausgesendet, wobei jedesmal beobachtet wird, ob ein Nur-
Ton-Ruf erfolgreich ist oder nicht.

d) Der Pegel des Signals
- bleibt unveréndert, wenn ein Nur-Ton-Ruf erfolgreich ist,
oder
- wird um 1 dB erhoht, wenn ein Nur-Ton-Ruf nicht erfolgreich ist.

Dieses Verfahren wird solange fortgesetzt, bis drei aufeinanderfolgende Nur-Ton-Rufe erfolgreich
sind. Der zugehorige Pegel wird notiert.

e) Der Pegel wird um 1 dB verringert und der neue Pegel ebenfalls notiert. AnschlieBend wird das
Nutzsignal mit Priifmodulation 20 mal ausgesendet.
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Der Pegel des Signals
- bleibt unveriandert, wenn ein Nur-Ton-Ruf erfolgreich ist,
- wird um 1 dB erhéht und der neue Pegel notiert, wenn ein Nur-Ton-Ruf nicht erfolgreich
ist, oder
- wird um 1 dB verringert und der neue Pegel notiert, wenn drei aufeinanderfolgende Nur-
Ton-Rufe erfolgreich sind.

f) Der Feldstarkewert Ey ist der arithmetische Mittelwert der unter d) und ¢) notierten
Pegelwerte.

C 3.3.3.3 Grenzwert

Gefordert wird fiir den Wert der statischen Empfindlichkeit beim Tragen am Korper
Ei<14 uV/m (entspricht 23 dB iiber 1 uV/m). Anzustreben sind 10 pV/m (entspricht 20 dB
iber 1 pV/m).

C 3.4 Gleichkanalunterdriickung
C 3.4.1 Definition

Die Gleichkanalunterdriickung ist ein MaB fiir die Féhigkeit des Empféangers, ein Nutzsignal mit
bestimmter Erfolgsrate zu empfangen, ohne dafl die aus dem Vorhandensein eines modulierten
Storsignals sich ergebende Beeintridchtigung zunimmt. Beide Signale miissen dabei auf der Soll-
frequenz des Empfangers liegen.

C 3.4.2 MeBverfahren

Die Aufstellung des Priiflings erfolgt unter den Bedingungen, unter denen das Referenzsignal er-
mittelt wurde. Dann wird nach dem nachfolgend beschriebenen Verfahren das minimale Pegelver-
hiltnis Storsignal/Nutzsignal bestimmt, bei dem die Anrufsicherheit auf 80% absinkt.

a) Aufden Empfanger werden
- ein Nutzsignal mit Priifmodulation mit einer Feldstérke, die 3 dB iiber dem Referenzsignal
liegt, und
- ein mit einem Ton von 400 Hz und einem Frequenzhub von + 2,4 kHz moduliertes Stor-
signal, das von der Sollfrequenz des Empfangers maximal = 3 kHz abweicht, gegeben.

b) Der Pegel des Storsignals wird so eingestellt, dal weniger als 10% der Nur-Ton-Rufe erfolg-
reich sind.

c¢) Das Nutzsignal mit Priifmodulation wird stdndig wiederholt ausgesendet, wobei jedesmal
beobachtet wird, ob ein Nur-Ton-Ruf erfolgreich ist oder nicht.

d) Der Pegel des Storsignals
- bleibt unveréndert, wenn ein Nur-Ton-Ruf erfolgreich ist, oder

- wird um 2 dB verringert, wenn ein Nur-Ton-Ruf nicht erfolgreich ist.

Dieses Verfahren wird solange fortgesetzt, bis drei aufeinanderfolgende Nur-Ton-Rufe erfolgreich
sind. Der zugehorige Pegel wird notiert.
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e) Der Pegel des Storsignals wird um 1 dB erhoht und der neue Pegel ebenfalls notiert.

AnschlieBend wird das Nutzsignal mit Priifmodulation 20 mal ausgesendet.

Der Pegel des Storsignals

- bleibt unverdndert, wenn ein Nur-Ton-Ruf erfolgreich ist,

- wird um 1 dB verringert und der neue Pegel notiert, wenn ein Nur-Ton-Ruf nicht erfolg-
reich ist, oder

- wird um 1 dB erhoht und der neue Pegel notiert, wenn drei aufeinanderfolgende Nur-Ton-
Rufe erfolgreich sind.

f) Der arithmetische Mittelwert der unter d) und e) notierten Pegelwerte ist der Pegelwert des
Storsignals, bei dem die Anrufsicherheit auf 80% absinkt.

C 3.4.3 Grenzwert

Das maximale Pegelverhéltnis Storsignal/Nutzsignal muf3 unter normalen und extremen
Priifbedin-gungen -8 dB (anzustreben sind -6 dB) sein.

C 3.5 Nachbarkanaldimpfung
C 3.5.1 Definition

Bei Nachbarkanalddmpfung ist ein MaB fiir die Féhigkeit des Empfangers, ein Nutzsignal mit be-
stimmter Erfolgsrate zu empfangen, wenn im benachbarten Kanal ein Storsignal vorhanden ist.

C 3.5.2 MeBverfahren

Es wird nach dem folgenden Verfahren das minimale Pegelverhéltnis Storsignal/Nutzsignal be-
stimmt, bei dem die Anrufsicherheit auf 80% absinkt.

a) Aufden Empfinger werden
- ein Nutzsignal mit Priifmodulation mit einer Feldstérke, die 3 dB iiber dem Referenzsignal
liegt, und
- ein mit einem Ton von 400 Hz und einem Frequenzhub von + 2,4 kHz moduliertes Storsig-
nal, das unmittelbar im Kanal {iber und anschlieBend unter dem des Nutzsignals liegt,
gegeben.

b) Der Pegel des Storsignals wird so eingestellt, da3 weniger als 10% der Nur-Ton-Rufe erfolg-
reich sind.

C 3.5.3 Grenzwerte

Das minimale Pegelverhéltnis Storsignal/Nutzsignal mul3
unter normalen Priifbedingungen >60 dB und
unter extremen Priiftbedingungen >55 dB sein.

C 3.6 Nebenempfangsdimpfung
C 3.6.1 Definition
Die Nebenempfangsddmpfung ist ein MaB fiir die Fahigkeit des Empféingers, ein Nutzsignal mit

bestimmter Anrufsicherheit zu empfangen, wenn auf irgendeiner Frequenz ein Storsignal vorhan-
den ist.
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C 3.6.2 MeBverfahren

Es wird nach dem nachfolgend beschriebenen Verfahren das minimale Pegelverhéltnis Storsignal/
Nutzsignal bestimmt, bei dem die Anrufsicherheit auf 80% absinkt. Das Storsignal weist mehr als
den doppelten Kanalabstand von der Empfangsfrequenz auf und wird zwischen 100 kHz bis 500
kHz durchgestimmt. (Der Empféngerhersteller hat zur rechnerischen Ermittlung kritischer Neben-
empfangsstellen einen detaillierten Plan der Empfangerschaltung, insbesondere der Frequenzauf-
bereitung, abzuliefern.)

a) Aufden Empfanger werden
- ein Nutzsignal mit Priifmodulation, mit einer Feldstarke, die 3 dB {iber dem Referenzsignal
liegt, und
- ein mit einem Ton von 400 Hz und einem Frequenzhub von = 2,4 kHz moduliertes Stor-
signal
gegeben.

b) Der Pegel des Storsignals wird so eingestellt, daB weniger als 10% der Nur-Ton-Rufe erfolg-
reich sind.

c¢) Das Nutzsignal mit Priifmodulation wird stindig wiederholt ausgesendet, wobei jedesmal beo-
bachtet wird, ob ein Nur-Ton-Ruf erfolgreich ist oder nicht.

d) Der Pegel des Storsignals
- bleibt unveriandert, wenn ein Nur-Ton-Ruf erfolgreich ist,
oder
- wird um 2 dB verringert, wenn ein Nur-Ton-Ruf nicht erfolgreich ist.

Dieses Verfahren wird solange fortgesetzt, bis drei aufeinanderfolgende Nur-Ton-Rufe erfolgreich
sind. Der zugehorige Pegel wird notiert. AnschlieBend wird das Nutzsignal mit Priifmodulation
( C 3.1) 20 mal ausgesendet.

e) Der Pegel des Storsignals
- Dbleibt unveridndert, wenn ein Nur-Ton-Ruf erfolgreich ist,
- wird um 1 dB verringert und der neue Pegel notiert, wenn ein Nur-Ton-Ruf nicht erfolg-
reich ist, oder
- wird um 1 dB erhoht und der neue Pegel notiert, wenn drei aufeinanderfolgende Nur-Ton-
Rufe erfolgreich sind.

f) Der arithemtische Mittelwert der unter d) und e) notierten Pegelwerte ist der Pegelwert des
Storsignals, bei dem die Anrufsicherheit auf 80% absinkt.

C 3.6.3 Grenzwerte

Das minimale Pegelverhéltnis Storsignal/Nutzsignal muB3 fiir Spiegelfrequenzen, die auBlerhalb der
unten genannten Frequenzbereiche liegen, 50 dB und fiir sonstige Frequenzen 60 dB sein.

Fiir Nebenempfangsstellen in den Frequenzbereichen 47 bis 68 MHz, 87 bis 108 MHz, 174 bis
230 MHz sollte ein Pegelverhéltnis Storsignal/Nutzsignal 70 dB angestrebt werden.

TR BOS: “Gerite fiir die digitale Funkalarmierung”, Stand: 03.2000 / 13:07 32



C 3.7 Intermodulationsdimpfung
C 3.7.1 Definition

Die Intermodulationsddmpfung ist ein MaB fiir die Fahigkeit eines Empféngers, ein Nutzsignal mit
bestimmter Erfolgsrate zu empfangen, wenn gleichzeitig durch Mischung von zwei oder mehreren
Signalen auf anderen Frequenzen als der Sollfrequenz des Empfingers eine Storung erzeugt wird.

C 3.7.2 MeBverfahren

Es wird nach dem nachfolgend beschriebenen Verfahren das minimale Pegelverhéltnis Storsignal/
Nutzsignal bestimmt, bei dem die Anrufsicherheit auf 80% absinkt.

a) Aufden Empfinger werden

- ein Nutzsignal mit Priifmodulation ( C 3.1 ) mit einer Feldstérke, die 3 dB iiber dem
Referenzsignal liegt,

- ein unmoduliertes Storsignal, das in einem Kanalabstand einmal unter und bei einer zweiten
Messung tiber der Sollfrequenz des Empfangers mit einer maximalen Abweichung von
+ 3 kHz liegt, und

- ein mit einem Ton von 400 Hz und einem Frequenzhub von + 2,4 kHz moduliertes Stor-
signal, dessen Frequenz einmal um den doppelten Kanalabstand unter und bei einer zweiten
Messung iiber der Sollfrequenz liegt,

gegeben.

Die Pegel der beiden Storsignale werden gleich grof3 gehalten.
Die Messung wird anschlieBend vom doppelten bis zum 4-fachen und/oder bis zum 8-fachen
Kanalabstand durchgefiihrt.

b) Der Pegel der Storsignale wird so eingestellt, dal weniger als 10% der Nur-Ton-Rufe erfolg-
reich sind.

c¢) Das Nutzsignal mit Priifmodulation wird stindig wiederholt ausgesendet, wobei jedesmal beo-
bachtet wird, ob ein Nur-Ton-Ruf erfolgreich ist oder nicht.

b) Der Pegel der Storsignale
- bleibt unverindert, wenn ein Nur-Ton-Ruf erfolgreich ist,
oder
- wird um 2 dB verringert, wenn ein Nur-Ton-Ruf nicht erfolgreich ist.

Dieses Verfahren wird solange fortgesetzt, bis drei aufeinanderfolgende Nur-Ton-Rufe erfolgreich
sind. Der zugehorige Pegel wird notiert.

e) Der Pegel der Storsignale wird um 1 dB erhoht und der neue Pegel ebenfalls notiert.
AnschlieBend wird das Nutzsignal mit Priifmodulation 20 mal ausgesendet.
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Der Pegel der Storsignale

- bleibt unveriandert, wenn ein Nur-Ton-Ruf erfolgreich ist,

- wird um 1 dB verringert und der neue Pegel notiert, wenn ein Nur-Ton-Ruf nicht erfolg-
reich ist, oder

- wird um 1 dB erhéht und der neue Pegel notiert, wenn drei aufeinanderfolgende Nur-Ton-
Rufe erfolgreich sind.

f) Der arithmetische Mittelwert der unter d) und e) notierten Pegelwerte ist der Pegelwert
des Storsignals, bei dem die Anrufsicherheit auf 80% absinkt.

C 3.7.3 Grenzwert

Das minimale Pegelverhiltnis Storsignal/Nutzsignal muf3 bei jeder Messung 50 dB (anzustreben
sind 55 dB) sein.

C 3.8 Verhalten gegeniiber hohen Nutzfeldstirken

Die Anrufsicherheit darf bei Feldstarken zwischen 10 bis 70 dB iiber dem Referenzsignal einen
Wert von 99% nicht unterschreiten.

C 4 Funktionale Forderungen
C 4.1 Allgemeines

Das hochfrequente Nutzsignal besitzt die im Teil "Allgemeines" beschriebenen Eigenschaften. Der
Empfinger muf} dieses Signal in geeigneter Weise demodulieren, dekodieren und weiterverarbei-
ten konnen.

C 4.2 AdrefBikodierung

Die binédre Funkcodenummer ist die Information, die auf dem Funkweg {ibertragen werden muB,
um einen oder beim Gruppenruf mehrere Empféanger gleichzeitig anzusprechen.

Die Funkcodenummer setzt sich, wie nachfolgend dargestellt, aus dem AdreBcode und zwei
Funktionsbits zusammen.

Funkcodenummer =  Adrefcode + Funktionsbits
(RIC = Radio Instruction Code)
20 Bit 18 Bit 2 Bit

Damit besitzt der Code je Kanalfrequenz ein AdreBcodekontingent von 2.096.000. In der Anla-
ge 2 von Teil "Allgemeines" sind die Blocke der nutzbaren Adressen fiir Bund und Lénder festge-
legt.

Die Funktionsadressen A, B, C und D sind wie folgt durch die Funktionsbits definiert:

Funkt.-adresse  Funktionsbits =~ Bedeutung Sprachausgabe
A 00 Probealarm Probealarm
B 01 Alarm/Einsatz Einsatzalarm
C 10 Eins.Bereitsch.herst. Einsatzbereitschaft
D 11 Alarmausl. Stelle anr.  Ruckruf
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Der Empfanger muf3 mindestens zwei Adreflcodes auswerten. Der 1. AdreBcode wird zur indivi-
duellen Adressierung (Einzelruf, Sammelruf) verwendet. Der 2. AdreBcode kann in einer Gruppe
von Empfangern zur zusitzlichen Realisierung des Leistungsmerkmals "Gruppenruf" genutzt
werden. Der AdreBBcode mufl auch nachtriglich durch den Anwender verdnderbar sein.

C 4.3 Nachrichtenspeicherung

Der Meldeempféanger muB3 in der Lage sein, Alarmrufe zu speichern und auf Wunsch des Benut-
zers durch einfache Bedienung wiederzugeben. Nur-Ton-Empfanger miissen vier verschiedene
Alarmrufe, alphanumerische Empféinger zusétzlich mindestens diese mit maximaler Nachrichten-
lange speichern konnen (s. Abschnitt C 4.7).

C 4.4 Rufsignalisierung
C 4.4.1 Rufanzeige

Nachfolgend werden die Anforderungen beschrieben, die von einem Empfanger erfiillt werden
missen, um dem Benutzer einen eingegangenen Alarmruf zu signalisieren. Auf den eingegangenen
Ruf soll (neben der optischen Anzeige beim Alphanumerik-Empfanger) aufmerksam gemacht wer-
den. Es sind drei verschiedene Alarme zu unterscheiden:

a) Akustischer Alarm (s.C.44.2)
b) Speicheralarm (s.C44.3)
c) Stiller Alarm (s.C4.4.4)

Der Empfanger muf3 auf die Alarme a) und b) wahlweise durch den Benutzer einstellbar sein. Der
Alarm c) ist optional mdglich und kann entweder anstelle b) oder zusétzlich angeboten werden.

C 4.4.2 Akustischer Alarm

Dabei werden ankommende Alarmrufe durch ein akustisches Signal angezeigt und gespeichert.
Zusitzlich oder anstelle des akustischen Alarmsignals kann auch eine Sprachausgabe entspre-
chend der Funktionsart ertonen (vgl. C 4.2). Die verschiedenen Funktionsadressen (s. C 4.2)
miissen durch unterschiedliche akustische Signale angezeigt werden. Fiir die Dauer der Rufan-
zeige (= 8 Sekunden) sind die nachfolgend beschriebenen Tonfolgen stindig zu wiederholen. Der
Alarmton sollte anfangs einen relativen Schalldruckpegel von 75 dB(A) im Abstand von 30 cm
erzeugen, der sich zum Ende hin auf mindestens 80 dB(A) steigert. Der akustische Alarm muf3
durch Tastendruck einfach zu beenden sein.

Funktionsadresse A (Funktionsbits <20, 21> = <0 0>
Tonfolge: 7/8 s Ein, 1/8 s Aus

Funktionsadresse B (Funktionsbits <20, 21> =<0 1>
Tonfolge: 1/8 s Ein, 1/8 s Aus, 5/8 s Ein, 1/8 s Aus.

Funktionsadresse C (Funktionsbits <20, 21> =<1 0>
Tonfolge: 1/8 s Ein, 1/8 s Aus, 1/8 s Ein, 1/8 s Aus, 1/8 s Ein, 3/8 s Aus.

Funktionsadresse D (Funktionsbits <20, 21> =<1 1>
Tonfolge: 4mal (1/8 s Ein, 1/8 s Aus), 1 s Aus.
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C 4.4.3 Speicheralarm

Dabei werden ankommende Alarmrufe ohne oder mit sehr reduzierter akustischer Signalisierung
gespeichert.

C 4.4.4 Stiller Alarm (Option)

Dabei werden ankommmende Alarmrufe nur durch einen Vibrator im Empfanger signalisiert und
die Nachricht gespeichert.

C 4.5 Dekodierungsanforderungen
C 4.5.1 Allgemeines

Durch geeignete Mallnahmen ist sicherzustellen, da3 die Wahrscheinlichkeit der falschen Deko-
dierung von Adrel3- und Codewdrtern unter schlechten Empfangsbedingungen auf ein Minimum
reduziert wird.

C 4.5.2 Fehlererkennung und -korrektur

Der Empfanger muB3 die Fehlererkennungsmdglichkeiten des RPC nutzen. Es muf} bei Datenwor-
tern eine Fehlerkorrektur von einem Bit vorgesehen werden.

Fehlerkorrekturen sollten im Empfanger intern erfolgen. Wenn eine fehlerbehaftete und nicht
korrigierbare Nachricht erkannt worden ist und diese nicht als Ende einer Nachricht (s. C 4.5.4)
angesehen wird, dann miissen die betroffenen Teile in der Anzeige geeignet markiert werden.

C 4.5.3 Wiedergewinnung der Synchronit:it
C 4.5.3.1 Definition

Die Wiedergewinnung der Synchronitit ist die Fahigkeit des Empféangers, nach einer kurzzeitigen
Unterbrechung des Empfangs (z. B. durch Abschattungen) die erforderliche Synchronitit zum
gesendeten Signal wiederherzustellen.

C 4.5.3.2 MefBverfahren

Es wird nach dem nachfolgend beschriebenen Verfahren der Pegel des Nutzsignals bestimmt, bei
dem die Anrufsicherheit 80% betrigt:

a) Auf den Empfanger wird ein Nutzsignal mit Priifmodulation gegeben. Wahrend der 2. bis ein-
schlieBlich 5. Codewortgruppe ist der Pegel des Nutzsignals mindestens 40 dB unterhalb dem
Pegel des Referenzsignals geméll C 3.2 abzusenken (=Austastung des Nutzsignals).

Storsignale wirken nicht auf den Empfanger ein.

b) Der Pegel des Signals wird so eingestellt, da3 weniger als 10% der Nur-Ton-Rufe erfolgreich
sind.

c¢) Das Signal wird stidndig wiederholt ausgesendet, wobei jedesmal beobachtet wird, ob ein Nur-
Ton-Ruf erfolgreich ist oder nicht.
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d) Der Pegel des Signals
- bleibt unveriandert, wenn ein Nur-Ton-Ruf erfolgreich ist,
oder
- wird um 1 dB erhéht, wenn ein Nur-Ton-Ruf nicht erfolgreich ist. Dieses Verfahren wird
solange fortgesetzt, bis drei aufeinanderfolgende Nur-Ton-Rufe erfolgreich sind.
Der zugehorige Pegel wird notiert.

e) Der Pegel wird um 1 dB verringert und der neue Pegel ebenfalls notiert. AnschlieBend wird das
Nutzsignal mit Priifmodulation 20mal ausgesendet.

Der Pegel des Signals
- bleibt unveriandert, wenn ein Nur-Ton-Ruf erfolgreich ist,
- wird um 1 dB erh6ht und der neue Pegel notiert, wenn ein Nur-Ton-Ruf nicht erfolgreich
ist, oder
- wird um 1 dB verringert und der neue Pegel notiert, wenn drei aufeinanderfolgende Nur-
Ton-Rufe erfolgreich sind.

f) Der Pegel des Nutzsignals, bei dem die Anrufsicherheit 80% betrégt, ist der arithmetische
Mittelwert der unter d) und e) notierten Pegelwerte des Nutzsignals mit Priifmodulation.

C 4.5.3.3 Grenzwert
Das Pegelverhiltnis Nutzsignal zu Referenzsignal darf 3 dB nicht {iberschreiten.
C 4.5.4 Ende einer Nachricht

Eine Nachricht muf3 als beendet angesehen werden, wenn ein AdreBcode oder ein Fiillwort oder
maximal zwei aufeinanderfolgende nicht korrigierbare Codewdrter empfangen werden, spdtestens
dann muss signalisiert werden. Alle zuvor dekodierten Codeworter der Nachricht miissen ange-
zeigt werden.

C 4.5.5 Rufwiederholung

Systembedingte Rufwiederholungen iiber verschiedene Alarmumsetzer fiihren bei den Meldeemp-
fangern zu Mehrfachempfang gleicher Alarmrufe. Deswegen diirfen innerhalb einer bis 4 min. pro-
grammierbaren Stummschaltezeit (beginnend mit dem ersten empfangenen Alarmruf) gleiche
Alarmrufe nur eine Rufanzeige bewirken. Dabei gilt:

- Nur-Ton-Rufe sind nur dann gleich, wenn sie die gleiche Funktionsadresse haben.

- Alphanumerische Alarmrufe sind nur dann gleich, wenn sie in der Funktionsadresse und im

Nachrichteninhalt {ibereinstimmen.

Bei schlechten Empfangsbedingungen sollte der Mehrfachempfang zur Korrektur fehlerhaft emp-
fangener Teile der Nachricht genutzt werden.

C 4.6 Nachrichtenanzeige

Der Alphanumerik-Empfinger muf3 die in DIN 66 003, Deutsche Referenz-Version, aufgefiihrten
Zeichen anzeigen konnen (s. Allg. Teil, 2.1.6). Zusétzlich mul} die Funktionsadresse des Alarm-
rufs angezeigt werden. Es wird die gleichzeitige Anzeige von mindestens 16 Zeichen gefordert.

C 4.7 Maximale Nachrichtenliinge je Alarmruf

Der Alphanumerik-Empfanger muf3 Alarmrufe mit einer Nachrichtenldnge von mindestens 80
Zeichen speichern und zeilenweise anzeigen.
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C 4.8 Funkversorgungsanzeige

Am Meldeempfinger soll erkennbar sein, ob eine nutzbare Funkversorgung vorhanden ist. Dazu
wird vom Alarmgeber, wenn sonst keine Alarmrufe zu libertragen sind, periodisch zwischen 1 und
4 min. eine Prdambel und ggf. eine Priifadresse oder ersatzweise eine Codewortgruppe mit Fiill-
wortern gesendet. Erhélt der Meldeempfinger diese Aussendung nicht, so sollte nach Ablauf einer
intern programmierbaren Zeit ein kurzer Ton zu horen sein, bei alphanumerischen Empfangern
zu-sitzlich ein Symbol im Anzeigefeld dauernd erscheinen, und so auf die Nicht-Erreichbarkeit
hin-gewiesen werden. Dieser Hinweiston muf3 sich deutlich von den Signalen in C 4.4.2 unter-
scheiden.

C 5 Konstruktive Forderungen
C 5.1 Aufbau
C5.1.1 Gehiuse

Das Gehéduse muf} aus schlagfestem Kunststoff bestehen, der bis mindestens +70 ° C formbestén-
dig ist. Es muB eine Einrichtung zur sicheren Mitnahme (stabiler Clip zur Befestigung an der Klei-
dung) sowie ein ohne Werkzeug abnehmbarer Tragriemen (Handgelenkschlaufe) vorhanden sein.
Das Akku- bzw. Batteriefach mufl vom sonstigen Geriteinnern abgetrennt sein. Fiir die Kontakte
zum Akku und zum Heimzusatz durch federnde Elemente ist rostfreier Stahl oder Werkstoff mit
gleichwertigen Eigenschaften zu verwenden.

Alle notwendigen Bedienelemente sollten an der Frontseite des Meldeempfangers angeordnet und
so ausgeflihrt sein, daf} sie auch bei rauher Behandlung nicht beschédigt oder unbeabsichtigt ver-
stellt werden kdnnen. Sie sind eindeutig mit Symbolen oder in deutscher Sprache zu beschriften.

C 5.1.2 Typenschild

Auf der Riickseite ist ein Typenschild anzubringen. Die Verwendung von Klebefolie ist nur dann
zuléssig, wenn eine dauerhafte Verbindung zum Gerét erreicht wird und ein Abziehen nicht ohne
Zerstorung derselben moglich ist.

Das Typenschild muf3 folgende Angaben enthalten:
- Bezeichnung
- Firmenzeichen
- Fabriknummer (mit Herst.-Jahreszahl oder Buchstabe nach IEC 62)
- Konformititserkldrung (CE-Kennzeichen)
- BOS-Priifnummer
- Empfangsfrequenz
- AdreBcode

Ein Teil der Angaben kann auch auf einem Schild im Akkufach untergebracht sein.
C 5.1.3 Beleuchtung

Bei Empfingern mit LC-Display sollte eine Beleuchtung vorhanden sein.

TR BOS: “Gerite fiir die digitale Funkalarmierung”, Stand: 03.2000 / 13:07 38



C 5.2 Beanspruchung
C 5.2.1 Schutzart

Die Meldeempfanger miissen der Schutzart IP 52 nach DIN 40 050 entsprechen und gegen Kor-
perschweill unempfindlich sein. Es sollte auch eine Ausfiihrung in Ex-Schutz EEx Ib IIC T5 ange-
boten werden.

C 5.2.2 Schockbeanspruchung

Die mechanische Schockbehandlung ist nach DIN IEC 68, Teil 2-27 (08.89) vorzunehmen. Es
gelten folgende Bestimmungen:

Schérfegrad: 50g

Schockdauer: 11 ms

Schockform: Halbsinus

Art der Beanspruchung: Es sind in beiden Richtungen der drei

senkrecht zueinander stehenden Achsen
je drei aufeinanderfolgende Schocks
(insgesamt 18 Schocks) durchzufiihren.

C 5.2.3 Schwingbeanspruchung

Die Schwingbeanspruchung ist nach DIN IEC 68, Teil 2-6 vorzunehmen. Es gelten folgende
Bestimmungen:

Dauer: Je drei Minuten in den Richtungen der drei senk-
recht zueinander stehenden Achsen

Hub: + 0,2 mm

Frequenzbereich: 0 bis 30 Hz, 30 bis 0 Hz wihrend drei Minuten zu
durchlaufen.

C 5.2.4 Klimatische Beanspruchung
C 5.2.5.1 Normale Beanspruchung

Der Meldeempfianger muf3 die geforderten Eigenschaften, Daten und deren Toleranzen im
Temperaturbereich 0 °C bis +40 °C bei Luftfeuchten von 20 bis 75 % relative Feuchte erfiillen.

C 5.2.4.2 Extreme Beanspruchung

Der Meldeempfénger muf3 funktionsfahig bleiben im Temperaturbereich -10 © C bis +55 © C und
Luftfeuchten von 20 % bis 95 % rel. Feuchte.

C 6 Stromversorgung
C 6.1 Akkubetrieb

Die Stromversorgung soll aus einem einzelligen NiCd-Akku mit Sinterelektroden (Form nach
IEC: moglichst R 6) bestehen.

Das Auswechseln des Akkus muf3 ohne Werkzeug moglich sein. Auffillige und eindeutige Hin-
weise miissen die Wahrscheinlichkeit eines falschen Einlegens verringern.
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Der Empfanger darf keinen mechanischen oder elektrischen Schaden durch falsches Einsetzen des
Akkus erleiden.

Der Akku muf3 eine Empfangsbereitschaft von mindestens 200 Stunden gestatten und am Ende
dieser Zeit die Signalisierung noch wenigstens eines Alarmrufes ermoglichen. Die Betriebszeit
muf} auch erreicht werden bei Umgebungstemperaturen von - 10 °C bis + 40 °C und nach 300 La-
dezyklen. Deswegen muf3 die Nennkapazitdt des Akkus mindestens dem 1,2fachen der benétigten
Gesamtkapazitdt entsprechen.

Auf das Ende der Betriebszeit ist bei DME II mit alphanumerischer Anzeige etwa 1 Tag vorher
durch ein Symbol im Anzeigefeld hinzuweisen. Bei Nur-Ton-Empféngern wird der ausreichende
Ladezustand durch einen kurzen Ton beim Einschalten signalisiert.

In Ausnahmefallen muf3 der Akku durch eine handelsiibliche Trockenbatterie ersetzt werden
konnen.

C 6.2 Betrieb mit Heimzusatz

Der Heimzusatz enthilt ein Ladeteil fiir den im Meldeempfanger eingebauten Akku mit Ladekon-
trollanzeige, einen Anschluf3 fiir externe Signaleinrichtungen sowie fiir eine Hilfsantenne.

Fiir das eingebaute Ladeteil gilt:

Die Ladung muB bei Netzspannung 230 V £ 10% und 50 Hz und mit einer Ladestrombegrenzung
erfolgen. Wahrend der Ladung muf3 der Meldeempfanger empfangsbereit bleiben (Pufterbetrieb).
Die Ladung muB3 nach Einschieben des Meldeempfangers in den Heimzusatz beginnen und auch
bei vollstindig entladenem Akku nach 12 Stunden beendet sein. Der Ladestrom ist durch eine gel-
be Kontrollampe (Beschriftet "LADEN" oder Symbol: Batterie — |— anzuzeigen. Eine Entladung
des Akkus tiber die Ladeschaltung (z. B. bei Netzausfall) darf nidht erfolgen. Puffer-Dauerbetrieb
darf nicht zu einer Schadigung des Akkus fiihren.

Ein Alarmruf mit akustischer Signalisierung im Meldeempfanger muf3 im Heimzusatz zum
SchlieBen eines potentialfreien Kontakts fiihren. Durch Betétigen der Loschtaste wird der Kontakt
wieder gedffnet.

Kontaktbelastbarkeit: 1 A, mind. 30 V; Anschlul}: Schraubklemme mit Drahtschutz oder Dioden-
buchse DIN 41 524, Kontakt zwischen Stift 1 und 3. Die Halteschaltung darf ihren Strom nur der
Netzversorgung entnehmen. Der Anruf kann auch zusétzlich optisch mit einer roten Leuchtdiode
(beschriftet: "ANRUF oder Symbol ®) signalisiert werden.

Uber eine BNC-Buchse muB3 der Anschluf einer Hilfsantenne mdglich sein.

Der Heimzusatz hat den VDE-Bestimmungen zu entsprechen und muf3 mit dem Konformitéts-
kennzeichen ( CE ) gekennzeichnet sein. Auf Verlangen der Priifstelle ist hieriiber ein Nachweis
zu erbringen.

C 7 Technische Unterlagen

Jedem Meldeempfinger ist eine Betriebsanleitung in deutscher Sprache beizufiigen.
Auf besondere Anforderung anwendereigener Werkstitten sind zu liefern:

- Ausfiihrliche Funktionsbeschreibung

- Volistandiges Datenblatt

- Blockschaltbild mit Frequenzangaben

- Gesamtschaltplan mit Positionsangaben und Angabe der Spannungs- und Stromwerte
an den Priifpunkten.

- Austausch- und Verschleif3teillisten mit Bestellangaben.

- Programmiersoftware soweit erforderlich
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Teil D : DIGITALE SIRENENSTEUEREMPFANGER

D1 Aufgabe

Digitale Sirenensteuerempfanger (DSE) sind ortsfeste Empfangsfunkanlagen fiir Fernsteuer- und
Fernwirkzwecke in Systemen mit digitaler Funkalarmierung und enthalten einen Einkanal-Emp-
fanger fir HF-DFSK-Modulation. Sie empfangen Alarmrufe und steuern damit Kontakte.

D 2 Technische Forderungen

D 2.1 Allgemeines

Digitale Sirenensteuerempfanger miissen den VDE-Vorschriften und dem ETS 300341 erfiillen.
D 2.2 Empfangssignal

Der Einkanal-Empfanger muf3 auf einer Frequenz im Bereich von 165 bis 174 MHz zu betreiben
sein. Kanalraster ist 20 kHz, eine nachtrégliche Anpassung an ein anderes Raster, z.B. 12,5 kHz,
mufl mdglich sein.

Zur Modulation des Trégers wird eine Frequenzumtastmodulation (HF-DFSK) mit einem Hub

von + - 4 kHz (bei 20-kHz-Raster) angewendet.

Logischer Pegel: 0 > Ablage: + 4 kHz bezogen auf Nennfrequenz
Logischer Pegel: I > Ablage: - 4 kHz bezogen auf Nennfrequenz.

Die Abweichung von der Nennfrequenz darf auch unter extremen Bedingungen maximal = 1 kHz
betragen.

D 2.3 Empfinger

Bei den in EMK angegebenen Spannungswerten wird bei der Messung davon ausgegangen, daf}
die Ausgangsimpedanz des Mefsenders gleich der Nennimpedanz des Empféangereingangs ist.

Die folgenden Werte sind Mindestforderungen. Ihr Unter- bzw. Uberschreiten im Sinne einer Ver-
besserung ist anzustreben.

D 2.3.1 Empfindlichkeit

Die Empfindlichkeit (= maximaler Eingangsspannungsbedarf,

damit 9 von 10 Alarmrufen richtig empfangen werden): <2uV (EMK)
D232 Gleichkanalunterdriickung >-8dB
D233 Nachbarkanalddmpfung >80 dB
D234 Nebenempfangsdampfung >80 dB
D235 Intermodulationsddmpfung >70 dB
D23.6 Blocking (+/- 1 ... 10 MHz): >90 dBuVv
D237 Storleistung (30 bis 1.000 MHz) <2nW
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D 2.4 Auswertung

Die bindre Funkcodenummer, auf die der DSE ansprechen muB, setzt sich aus dem Adref3code
und zwei Funktionsbits zusammen.

Funkcodenummer = AdreB3code + Funktionsbits
20 Bit 18 Bit 2 Bit

Der Adreficode, optional auch weitere, mufl am Aufstellungsort im Gerdteinnern verédnderbar
sein. Die Funktionsadressen A, B, C und D sind durch die Funktionsbits definiert.

Die Sirenensteuereinheit flir das Feueralarmsignal enthélt einen Auswerter fiir die Funktionsadres-
se B, der einen Programmsteuerteil fiir das Feueralarmsignal: Ton - Pause - Ton - Pause - Ton,
jeweils 12 + - 1 s Dauer, startet. Der Empfang der gleichen Funkcodenummer innerhalb der néch-
sten 2 min nach Programmstart darf nicht zu einem weiteren Sirenenablauf fithren. Der Empfang
einer weiteren davon abweichenden Funkcodenummer soll gespeichert werden und im Anschluf3
das entsprechende Programm starten.

Der Programmsteuerteil mufl auch durch einen externen Kontakt, SchlieBzeit 0,5 bis 1 s, fiir je-
weils einen Programmablauf auszuldsen sein. Dieser Eingang zum Start der Sirene am Aufstel-
lungsort muB gegen Fehlauslésung durch Uberspannungsspitzen auf den angeschlossenen Lei-
tungen geschiitzt sein. Ein Dauerkontaktschlufl darf nicht zu einem weiteren Programmablauf
fiihren.

Der Auswerter darf auch mit der Funktionsadresse A den Sirenenkontakt- Ausgang fiir 1 bis 2 s
schlieBen (Kurzanlauf zur Funktionsprobe).

Optional kann der Auswerter auch mit den zusétzlichen Funktionsadressen C und D spezielle
Alarmprogramme auslosen.

Funktionsadresse Funktionsbit Ausgang
20, 21
A 00 Kontakt fiir 1-2 s schlieflen
B 01 Kontakt fiir 60 s im 12 s Takt schliefen und 6ffnen
C 10 Kontakt fiir 60 s im 2 s Takt schlieBen und 6ffnen
D 11 Kontakt fiir 60 s schliefen

Kontaktbelastbarkeit: 250 V, 1 A, potentialfrei

D 2.5 Stromversorgung

Der digitale Sirenensteuerempfinger wird mit einer Versorgungsspannung von 230 V + 10 %
betrieben. Bei der Steuerung netzunabhéingiger Sirenen muf ein Akku mit Tiefentladeschutz an-

schlieBbar sein, der Netzausfille bis zu 24 Stunden, auch bei extremen Betriebsbedingungen,
tiberbriicken kann.
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D 3 Konstruktive Forderungen

D 3.1 Gestaltung

Der Digitale Sirenensteuerempféanger ist als Wandgehduse auszufiihren. Es wird eine weitgehende

Storeinstrahlungsfestigkeit gegentiber hochfrequenten (= 10 V/m) und magnetischen Feldern ge-
fordert.

D 3.2 Typenschild

Am Digitalen Sirenensteuerempfinger muf3 ein Typenschild mit folgenden Angaben dauerhaft an-
gebracht sein:

- Geritebezeichnung

- Konformititserklarung (CE-Zeichen)

- BOS-Priifnummer

- Fertigungsnummer (mit Jahreszahl, auch codiert n. IEC 62)
- Firmenname /-zeichen

D 3.3 Aufbau

Der mechanische und elektrische Aufbau des Gerits soll ein problemloses Auswechseln der
Bauteile und Baugruppen erlauben. Frequenzbestimmende Baustufen und Bauteile miissen
kiinstlich gealtert sein.

D 3.4 Beanspruchung

Der Digitale Sirenensteuerempfanger muf3 den Einfliissen standhalten, denen er in ungeheizten
Réumen ausgesetzt ist, ohne da3 dadurch die Betriebsdaten eingeschriankt oder bleibende Schiden
verursacht werden. Fiir die relative Luftfeuchte sind nach DIN 40040, Ausgabe April 1987, die
Anforderungen nach Kennbuchstabe "E" einzuhalten.

D 3.4.1 Schutzart

Nach DIN 40050, Ausgabe Juli 1980, muB3 das Gerét mindestens die Forderungen fiir die Schutz-
art [P 54 erfiillen. Ortsspezifisch hohere Anforderungen sind zwischen Anwender und Hersteller
besonders zu vereinbaren.

D 3.4.2 Betriebsbedingungen
D 3.4.2.1 Normale Betriebsbedingungen

Soweit nicht besonders angegeben miissen die geforderten Daten bei Umgebungstemperaturen

von - 10 ° C bis + 40 ° C und bei Spannungsschwankungen des 230 V-Netzes von *+ 10 % einge-
halten werden.

D 3.4.2.2 Extreme Betriebsbedingungen

Bei extremen Temperaturen iiber die normalen Betriebsbedingungen hinaus bis - 25 °© C und bis
+ 55 ° C sowie Schwankungen der Netzspannung von * 15 % mul} weiterhin Empfangsbetrieb

mdglich sein. Fiir tiefere Aullentemperaturen bis - 40 ° C kann ein besonders isoliertes und evtl.
mit Heizung ausgestattetes Ubergehéiuse verwendet werden.
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D 3.4.3 Mechanische Beanspruchung

Der DSE wird ortsfest in Innenrdumen eingesetzt. Bei der Klassifizierung der Umweltbedingun-
gen wird geméBigtes Klima zugrunde gelegt.

Bezogen auf DIN IEC 721, Teil 3-0, Stand 08.87 (als Leitfaden) wird gemal3 DIN IEC 721, Teil
3-3, Stand 04.90, folgende Klasse der mechanischen Umweltbedingungen festgelegt: 3 M 1.
Unter diesen Umweltbedingungen muf3 die einwandfreie Funktion des DSE gewéhrleistet sein.

D 4 Technische Unterlagen

Auf besondere Anforderung anwendereigener Werkstitten sind folgende Unterlagen bereitzu-
stellen:

- Bedienungsanweisung

- Vollstindiges Datenblatt

- Blockschaltbild mit Frequenzangaben

- Ausfiihrliche Funktionsbeschreibung

- Gesamtschaltplan

- Baugruppenschaltplidne mit Positionsangaben,
Halbleiter- Sockelangaben und Steckerbezeichnungen

- Programmablaufplan fiir die Fehlersuche

- Stromlaufplan mit allen fiir eine ordnungsgemiBe Uberpriifung und Einstellung
notwendigen Angaben (Spannungs- und Stromwerte, Pegel, Impulsdiagramme
und Angaben zu den jeweils verwendeten MeBgeréten

- Austausch- und Verschleifteilliste mit Bestellangaben

- Wartungsvorschrift mit Angabe der durchzuftihrenden Messungen und
Einstellungen in der richtigen Reihenfolge

- Programmiersoftware soweit erforderlich
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